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Selecciona 2 oncio Actualizar desenho.
Esc P [ Grl{+] F Apaga o "rasto"
Mover _Apag '
deixado por um objecto
Ctrl [ +] N | Novo projecto Mostrar | Esconder
CTI'I + A " " 1
Janela" de Algebra
("'I + 0 Abrir projecto Botdo esquerdo
pressionado
arll+| s | Gravamprojeco Cirl |+ @ Activa 2 opgio | «}»
ctrl +| 7 Desfazer uma acgo "dique" com o botdo d.o lado
esquerdo em cada objeco
Comandos mais utilizados Grl [+ % Selecciona varios objectos
Ponto A=(a,b)
Vector u=(a,b)
U n " Q
Segmento de Recta s=Segmento[A,B] (h‘l Faz Lllmd Zoon; ”:la ‘
Mediatiz m=mediatriz[s] Janela de trabalho f =N

Desloca o selector com

Ponto(s) de inflexao

|_T=pontodeinflexdo[f]

Circulo  (Centro, Ponto) (_1=circulo[A,B] | .
Circulo ~ (Centro, Raio) C_1=dirculo[A r] Crl | + ' ° mter‘./alo/:.e .O’I
para cima, Ireita
Abcissa de um ponto A A_x=x(A) Desl |
Ordenada de um ponto A A_y=y(A) (Irl + ‘ s o,ca 0 Sle eztoroclom
Equagao vectorial de uma recta v:X=A+k« u 0 '"W” €%
Equagdo reduzida de uma recta ry=mx+h para baixo/esquerda
Grifico de uma fung.io fx)=... Desloca o selector com
Ponto Movel no grifico M=ponto[f] ANt | + ' o intervalo de |
Recta Tangente ao grafico num ponto | t=tangente[M,f] para cima/direita
Grafico da fungdo 1* Derivada derivadalf,1]
Grifico da fungdo 2* Derivada derivadalf,2] Desloca o selector com
Tero(s) de uma fungdo x_l=raiz[f] At |+ ‘ o intervalo de |
Extremo(s) de uma fungao E_1=exiremol[f]

para baixo/esquerda

Declive de uma recta

m=inclinagdo[1] - PT_BR

m=declive[t]
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